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CONCEPTION D’UN ROBOT
TERRESTRE RÉCOLTEUR DE DONNÉES

CONTEXTE ET MOTIVATION

Concevoir un robot mobile
télécommandé ou autonome
pour la collecte de données

environnementales en temps

réel.

OBJECTIFS TECHNIQUES

Navigation autonomes ou
télécommandé

Intégration de multiples
capteurs

transmission de données
sans fil fiable en temps réel

MÉTHODOLOGIE

RÉSULTATS ATTENDUS

Contrôle du robot à
distance

traitement des données
depuis un site

RÉSULTATS ATTENDUS
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